Výsledky interného hodnotenie úrovne tvorivých činností podľa štandardov pre študijný program
Názov študijného programu: priemyselná mechatronika
Názov študijného odboru: strojárstvo
Stupeň vysokoškolského štúdia: 3.
Forma štúdia: externá

Fakulta: Strojnícka fakulta

Výber výstupov tvorivej činnosti (ďalej len „VTČ“) sa na TUKE realizoval podľa odporúčaní uvedených v Prílohe č. 2 k Vnútornému systému zabezpečovania kvality vysokoškolského vzdelávania na TUKE. Jednotlivé VTČ sú uložené v informačnom systéme RES (res.tuke.sk), ktorý slúži na podporu Vnútorného systému zabezpečovania kvality vysokoškolského vzdelávania na TUKE. Z informačného systému RES je možné exportovať jednotlivé VTČ priamo v tlačive predpísanom SAA VŠ s uvedením charakteristiky predkladaných výstupov tvorivých činností podľa čl. 7, odsek 2 Štandardov pre študijný program a čl. 23 Metodiky na vyhodnocovanie štandardov, konkrétne anotácie, autorského vkladu, dopadom na vzdelávací proces, dopadom na spoločensko-hospodársku prax aj so zoznamom 5 citácií.
Proces hodnotenia VTČ prebiehal spôsobom samohodnotenia autorom VTČ, ktorý daný VTČ predkladá a to tak, že v informačnom systéme RES bola vybraná príslušná úroveň (A+, A, A-, B, C) a slovne opísané zdôvodnenie príslušnej vybranej úrovne pre daný VTČ v slovenskom aj anglickom jazyku. 
Hodnotiaci profil výstupov sa následne vytvoril výpočtom percentuálneho podielu výstupov, ktoré sú priradené jednotlivým úrovniam kvality, pričom každý výstup prispieval rovnakým dielom. Hodnoty percentuálnych podielov boli zaokrúhlené na celé číslo. Výsledné skóre úrovne tvorivej činnosti pre oblasť posudzovania sa vypočítalo podľa vzťahu uvedeného v Prílohe č. 2, resp. v Štandardoch SAA VŠ.
Posúdenie VTČ samohodnotením autorom príslušného VTČ a následne aj výsledný profil výstupov boli prerokované na zasadnutí Akreditačnej rady TUKE dňa 26.08.2022 (zápisnica zo zasadnutia AR TUKE).
Posudzované výstupy pre daný študijný program:
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15. An inspection of pipe by snake robot / František Trebuňa ... [et al.] - 2016. In: International Journal of Advanced Robotic Systems. Vol. 13, no. 5 (2016), p. 1-12. - ISSN 1729-8814 

16. Testing of Selected Accuracy Parameters for the Single Axis Positioner at the Automated Workplace / Marek Vagaš ... [et al.] 
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Výsledný profil výstupov a skóre pre daný študijný program:
A+ (4.76)


